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Precis : 

Principe qui consiste a transformer ia force magn6tique longitudinale des aimants en 
force de rotation. II s'agit done d'un moteurqui ne necessite aucune source d'energie 
exterieure. 
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Memoire descriptif : 

Ce principe consiste en un rotor, un stator, des m6canismes de rotation 
unidirectionnels et un mecanisme de blocage. Le stator est un cadre en bois 
(isolateur et non magnetisable) forme de quatre (4) planches au centre desquelles se 
trouve un aimant en fer a cheval, fixe sur un mecanisme de rotation unidirectionnel 
control^ par un mecanisme de blocage. Les quatre (4) aimants du stator sont 
polarises Tun par rapport a I'autre de cent quatre-vingts degres (180°) : nord-sud- . 
nord-sud. Le rotor est une roue sur laquelle est fixe un aimant a tous les quatre-vingt- 
dix degres (90°) et polarise Tun par rapport a I'autre de cent quatre-vingt 
degres (180°): nord-sud-nord-sud. L'axe du rotor est fixe sur un embrayage 
unidirectionnel et supporte une roue d'entrainement. Les huit (8) aimants en fer a 
cheval incluant les quatre (4) aimants du rotor et les quatre (4) aimants du stator 
represented la force motrice. 

Le principe fondarnental de fonctionnement : 

Dans un cadre carre ou, au milieu de chacun de ces cotes se trouve un aimant 
polarise alternativement nord-sud-nord-sud et qui au centre duquei se trouve une 
roue sur un axe qui aurait a tous les quatre-vingt-dix degres (90°) un aimant polarise 
alternativement nord-sud-nord-sud. II est aise de comprendre que la roue en moins 
d'un quart de tour serait completement bloquee. Les quatre (4) aimants du stator 
attirant simultanement les quatre (4) aimants du rotor. Le premier mouvement du 
moteur repose sur ce principe. 

Le second mouvement : avant le moment precis ou Les aimants devraient se faire 
face, les aimants du cadre (sort le stator ) pivotent de quatre-vingt-dix degr6s (90°). 
Les champs magnetiques des quatre (4) aimants du stator sont alors a quatre-vingt- 
dix degres (90°) par rapport aux champs magnetiques des aimants du rotor, done 
aucune interference magnetique, et le rotor qui possede une roue d'entrainerhent sur 
son axe, continu sa rotation par inertie. 

Troisieme mouvement : une fois que les aimants du rotor ont depassd ceux du stator, 
ces derniers subissent une seconde rotation de quatre-vingt-dix degres (90°) qui 
accelere le mouvement du rotor et place le systeme dans les memes conditions du 
premier mouvement decrit ci dessus. La rotation de cent quatre-vingts degres (180*) 
des aimants du stator est compensee par Talternance de polarite des aimants du 
rotor et le cycle recommence. 
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Conditions sine qua non relatives a ce systeme : 

Ce systeme ne petit etre fonctionnel qu'en respectant les sept (7) conditions sii 
non suivantes et ces conditions sont parties integrates des revendications du 
demandeur : 



1 . Le rotor et les aimants du stator doivent tourner uniquement dans un seul 
sens, ce qui necessite des embrayages unidirectionnels ; 

2. Le rotor doit coulisser sur un axe rainure afin de pouvoir s'rntroduire aisement 
entre ies aimants du stator (pour le demarrage) et de pouvoir s'extraire aussi 
facilement (pour I'arret). Ce systeme permet aussi la synchronisation entre les 

aimants fixes du rotor et les aimants rotatifs du stator; 

3. Les aimants du stator doivent bloquer leur rotation des que cesse la pression 
qu'ils re?oivent de la tige d'entramement du rotor ce qui necessite un systeme de 
biocage : 

4. L armature du stator et le rotor doivent etre fait d'un materiau non magnetisable et 
isolateur d'electricite (exemple : amiante, plastic) ; 

5 Comme il y a des temps d'inertie (meme s'ils sont tres courts), il est recommande 
de placer une roue d'entralnement sur I'axe du rotor ; 

6 Le nombre d'aimants sur le rotor et sur le stator doit toujours etre un nombre 
paire; 

7. Le nombre d'aimants sur le rotor doit etre le meme que sur le stator. 
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Avantages sur les moteurs existants 

11 existe plusieurs avantages sur les moteurs existants sort, entre autre, les suivants 

1 . Moteur economique 

2. Moteur 6cologique tant au niveau de fair, du bruit, des odeurs et de la chaleur 

3. Aucune friction et peu d'usure 

4. Mecanisme simple 

5. Pourrait ameliorer les conditions de vie humaine 
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Description des pieces et elements composants le moteur et ci-apres 
representes par dessins : 



Dessin 1 : represente I'attraction magnetique 

Dessin 2 : represente ia repulsion magnetique 

Dessin 3 : represente ['absence d'interference magnetique 

Dessin 4 : aimant en fer a cheval 

Dessin 5 : cale (anti-patinage) 

Dessin 6 : bras articule d'entrainement du rotor 

Dessin 7 : bras rigide d'entrainement du rotor 

Dessin 8 : rotor en materiau non magnetisable et isolateur electrique 

Dessin 9 : sens de rotation unidirectionnel 

Dessin 10 : stator servant de support au mecanisme de rotation 

Dessin 11: les deux roues dentees et I'axe qui supporte laimant du stator 

Dessin 12: embrayage unidirectionnel 

Dessin 13 : bras du mecanisme de rotation 

Dessin 14 : roue dentee menante 30 dents 

Dessin 15 : axe porteur d'aimant rotatif du stator 

Dessin 16 : roue dentee de 15 dents 

Dessin 17 : axe du mecanisme d'entrainement 

Dessin 18 : sens de la force magnetique 

Dessin 1 9 : sabot pivotant sur tige articulee 

Dessin 20 : articulation du bras articule d'entrainement 

Dessin 21 : blocage primaire 

Dessin 22 : blocage secondaire 

Dessin 23 : commande du mecanisme de blocage 

Dessin 24 : rotation par inertie ( roue d'entrainement ) 

Dessin 25 : nord magnetique 

Dessin 26 : sud magnetique 
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Nomenclature 



1. attraction magnetique 

2. repulsion magnetique 

3. a quatre-vingt-dix degres (90°) pas d'interference 

4. aimant en fer a cheval 

5. cale pour aimant 

6. bras articule d'entraTnement du rotor 

7. bras rigide d'entramement du rotor 

8. rotor en materiau non-conducteur et non-magnetisable 

9. sens de rotation unidirectionnel 

1Q. stator servant de support au mecanisme d'entramement 

1 1 . mecanisme de rotation 

12. embrayage unidirectionnel 

13. bras du mecanisme de rotation 

14. roue dentee menante a trente (30) dents 

15 axe porteur de Taimant du stator 

16 roue dentee menee a quinze (15) dents 

17. axe du mecanisme d'entramement 

18. sens de la force magnetique 

19. sabot pivotant sur bras articule du rotor 

20. articulation du bras d'entramement du rotor 

21 . blocage primaire 

22. blocage secondare 

23. commande du mecanisme de blocage 

24. rotation par inertie (roue d'entramement ) 
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Explications additionnelles 



Figure numero 3 : Explications 

Lorsque ies bras d'entrainement du rotor (6-7) passent devant la commande de 
blocage, lis liberent le mecanisme de rotation des aimants juste assez pour lui 
permettre de faire une rotation de 45 degres. Afin de ne pas bloquer en meme 
temps la rotation du rotor, le sabot (19) du bras articule d'entrainement pivote o 
qui permet a Taimant du stator de faire un temps d'arret dans la position voulue 
sans bloquer le mouvement du rotor 
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Explications additionnelles 



Figure numero 4 : Explications 

Le cadre en bois du stator (10) supporte les quatre mecanismes de rotation des 
aimants (voir figure 2). Dans la figure 4, les aimants sont tous en position 
detraction ou de repulsion. Le bras de commande (23) du mecanisme de 
blocage permet de bloquer le mecanisme de rotation pour maintenir Taimant du 
stator dans une position fixe durant un laps de temps et le debloque pour lui 
permettre de pivoter de quatre-vingt-dix degres (90°) pendant encore un autre 
laps de temps. 
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Explications additionnelies 



Figure numero 5 : Explications 

Dans le cas present, tous les aimants du rotor sont attires par les aimants du 
stator. Ce mouvement de rotation est extremement rapide car il y a quatre forces 
detraction et autant de repulsion qui s'additionnent pour faire tourner le rotor; le 
stator etant fixe. 
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Explications additionneiles 



Figure num§ro 6 : Explications 

Dans le cas present, les aimants du rotor sont face a face avec les aimants du 
stator, ces derniers ayant subit une rotation de quatre-vingt-dix degres (90°) 
n'offrent plus aucune attraction. Le rotor continue sa rotation par la force 
d'inertie. 
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Explications additionnelles 



Figure numero 7 : Explications 

Suite a la rotation par inertie (figure 6), I'aimant du rotor a depasse I'aimant du 
stator. Ce dernier fait une deuxieme rotation inversant sa polarity primaire mais 
I'inversion de la polarite des aimants du rotor permet une rotation en force et les 
huit aimants a I'unanirnite offrent leur force tant d'attraction que de repulsion 
dans la continuity du mouvement du rotor et le cycle continue. 
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Information concernant la comprehension des photos. 

in format ions genera les 

Atin de faci liter la comprehension du principe de fonctionnemeni, j'ai volontairement 
mis un seul mecanisme d'entrainement sur le rotor. 

La pince plaeee sur Faxe arriere, permet de maintenir chaque sequence dans une 
position tlxe pour !es besoins de f explication, it est bien entendu que dans la realite. so 
sont les quatre aimants. du rotor el du stator qui fonctionnent ensemble el en 
synchronisms 

Toutes les photos ci jointes sont numerotees dans Tordre de fonctionnnement de 1 a 7 

les photos avec un A ex * I A 2A soni des photos prises de face, les photos avec un 

-B-ex : IB 213 ....sont les memes qu'en A mais prises de dessus. 

Inscription sequentielle 

Phase 1 A et IB: l/aimant du stator polarise SUD et bloque par (22) attire celui du 
rotor polarise NORD. II y a rotation, aucun aimant ne peut reculercar ils sont monies 
sur embrayage unidirectionnel. 

Phase 2Aet 2B : Le bras articule du rotor (6) actionne le bras de commando de blocage 
(23) qui libere le blocage (22> permetlant un debut de rotation du mecanisme de 
rotation . avant de se refermer. 

Phase 3 I .e bras articule (6) commence une rotation de 45 degres qui se traduit par une 
rotation de 9l) degres sur Faimanl du stator. 

Phase 4 : Le mecanisme de rotation etant bloque par le blocage <2 1 ), le bras articule (6) 
se degage vers rexterieur par le sabot (19) cc qui pcrmel au rotor une rotation continue 

Phase 5 : Les aimants du rotor et du stator etant a 90 degres Tun par rapport a Tautre ne 
s'inlerfercni plus, et e'est la rotation par inert ie ( roue d'entrainement l 

Phase 6 :l .e bras rigide du rotor (7) actionne le bras de commande blocage (23) qui 
libere le blocage < 2 I ) lequel permet une rotation. 

Phase 7 : Le bras rigide 7 actionne le mecanisme de rotation (23) de 45 degres. qui se 
iransforme en 90 degres pour Faimant du stator. Kt le cycle recommence (voir phase 1 ) 



Les figures pouvant elre publiees sont numerotees de la 7. 
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Revendications du demandeur : 



Le demandeur revendique le principe ainsi que les 7 conditions reliees audit princioe 
le tout tel que decnt au Precis. Memoire descriptif. Conditions sine qua non e? 
avantages sur les moteurs existants 
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MECANISME DE ROTATION DKS A I MA NT '3 DU STATON 
FIGURR : 2 




iNSDOCID: <CA 2307870A1J_> 



CA 02307870 2000-05-18 



MECANISME D3 BLOCAGE 
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5TATOK INCLUANT SES £UATRE MECANISMES 
DE ROTATION DKS AIMANTS 
ET DE BLOCAGE 
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ROTATION PAR HUTT CHAMPS MAGNETIQUES EN SERIK 
PHASE # I 
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ROTATION PAP INERTIE 
PHASE ff 2 

r 




FIGURE: 6 
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ROTATION PAR HUJT CHAMPS MAGNSTIQUES SN SERIU 
PHASE # 3 
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